Literatura

Zienkiewicz O. C., Metoda elementéw skonczonych, Arkady, Warszawa
1972.

Dabrowski O., Teoria dzwigarow powierzchniowych, Wyd. Polit.
Wroctawskiej, 1987.

Konderla P., Kasprzak T., Metody komputerowe w teorii sprezystosci. Czes$¢
I. Metoda elementoéw skonczonych. Dolnoslaskie Wydawnictwo Edukacyjne,
Wroctaw 1997.

Rakowski G., Kacprzyk Z., Metoda elementoéw skonczonych w mechanice
konstrukcji, Oficyna Wydawnicza Polit. Warszawskiej, Warszawa 1993.

Plan wykladu

Wyklad 1
1. Wprowadzenie
1.1. Miejsce metod numerycznych w analizie zagadnien mechaniki
1.2. Sformutowania zagadnien brzegowych 1 zwigzane z nimi metody
numeryczne
1.3. Twierdzenie Lagrange’a

Wyklad 2
2. Algorytm MES dla PSN
2.1. Wybrane operacje macierzowe
2.2. Réwnania modelu fizycznego tarczy w zapisie macierzowym
2.3. Trojkatny liniowy element skonczony
2.4. Rownania rownowagi elementu
2.5. Agregacja modelu. Globalne réwnania rGwnowagi

Wyklad 3

2.6. Kinematyczne (przemieszczeniowe) warunki brzegowe
2.7. Rozwigzanie

3. Przyktady liczbowe rozwigzania tarczy MES



3.1. Macierz sztywnosci elementu
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3.2. Transformacja do uktadu lokalnego
3.3. Przykiad 1
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3.4. Przyktad 2
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4. Algorytm MES dla ptaskiego uktadu pretowego. Statyka liniowa, teoria II
rzedu 1 statecznos¢ poczatkowa (zlinearyzowana)
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5. Algorytm MRS dla zagadnienia zginania preta prostego
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5.3. Przyktad liczbowy — belka wspornikowa
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5.4. Przyktad — uwzglednienie symetrii/antysymetrii
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6. MRS dla ptaskiego stanu napr¢zenia
6.1. Rbwnania modelu fizycznego
6.2. Alternatywne warunki brzegowe
6.3. Operatory réznicowe dla pochodnych wystepujacych w rGwnaniach
modelu fizycznego
6.4 Przyklad liczbowy rozwigzania tarczy MRS
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7. Metoda Ritza
7.1. Metoda Ritza na przyktadzie belki



7.2. Przyktad. Rozwigzanie belki w bazie trygonometrycznej
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Sprawdzian
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8. Metoda residuéw wazonych (Galerkina) na przyktadzie belki
8.1. Pojecie residuum. Ortogonalizacja biedu
8.2. Funkcje bazowe 1 testowe. Uklad rownan metody
8.3. Przyktad. Belka w bazie wielomianowe]
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Poprawa sprawdzianu (dla studentow niezadowolonych z oceny uzyskanej na
pierwszym sprawdzianie).



