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ROWNANIE STATECZNOSCI detK(4;(1))=0
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K = k’%pl T k”w”w ’ k"so’ » k"“"“ KW’K(p jest macierzg sztywnosci, ktorej
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wspolczynniki sg funkcjami parametrow A, =L - I‘N ) ; (dla pretow $ciskanych) lub
A; =L, [N,/ El, (dlapretow rozciaganych)

kU s ki sa momentami w rotacyjnej wiezi "i" wywotanymi odpowiednio:

- obrotem rotacyjnej wigzi "j" o kat @; = 1,

- przesunigciem w miejscu i kierunku translacyjnej wiezi "B" o BB =1,
k,, k,;  sasitamiw rotacyjnej wigzi "i" wywolanymi odpowiednio:

- obrotem rotacyjnej wigzi "j" o kat @; = 1,
- przesunigciem w miejscu i kierunku translacyjnej wiezi "B" o BB =1,
Z powyzszych okreslen wynika, ze wspotczynniki macierzy sztywno$ci moga by¢ podzielone na 4

grupy to jest:
- momenty w dodanych wig¢ziach rotacyjnych wywotane:

- obrotami (K,,=[k;1),
- przesunig¢ciami (K, s=[kis1)s
- reakcje w dodanych wigziach translacyjnych wywotane:
- obrotami (K, =K s=[k,]),
- przesunig¢ciami (K =lkos1)s

WZORY OKRESLAJACE WSP()LCZYNNIKI MACIERZY SZTYWNOSCI
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Uwaga: Do wzoru powyzszego wstawia si¢ + /1” dla pretow $ciskanych
— Z; dla pretow rozciaganych.
Momenty M ; 1 sity poprzeczne V; w powyzszych wzorach okre$lone s przez
wzory transformacyjne wedlug teorii rzedu 2-go.
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