WZORY TRANSFORMACYJNE DLA PRETA PROSTEGO WG TEORII RZEDU 2-GO

EI, 0 EI, 0
M= a0, +b, 0, —c, v, )+ M}, M=~ (a0, 40,0,—c, v, )+ M5
i i
El, 0 El, 0
Vy = I '(_ Cyp Py —Cpi @y +d, 'l//@/)"’V@/ ) Vi= IE '<_c@/ @y —C @ td, "//i/)"'Vﬂ
i i

. 2 Y —
gdzie aj, aji, b = bji, ¢ij = a; + by, ¢ji = a;i + by, dij = dji = ¢ij + cji - 7\’ij (lub +7\’ij) sa funkcjami

/EI, (dla pretow Sciskanych) lub A, =L, -./N,/El, (dla pretow

parametrow A, =L, - ‘Nij

rozcigganych)
zaleznymi  od  typu i ] a5 a; | by=b;| ¢ Gi |dj=d;
prefa. . —>—« | | a)| BB | D | KD | 6
Oznaczenia tych
funkcji dla wybranych F— 4 4 2 6 6 12
typow pretow (o stalej — N —
sztywnosci) $ciskanych L v a2) | ad) | BA) [ %A) | 94) o(4)
i rozciaganych oraz | = p—b— a'(A) 0 0o | W) 0o |
wartosci tych funkcji
dla prgtow o zerowej — 3 0 0 3 0 3
sile osiowej (4; =0) 2 ad'(2) 0 0 o' (F) 0 5'(A)
to jest wg teorii rzedu 7 7 7
1-go zestawiono — |« |« |aD /D 0 0 0
w tabeli obok —I 1 1 -1 0 0 0
—F—> | | D) || o 0 0
> [2"D| o 0 0 0 0
— 0 0 0 0 0 0
“~—-0 "D o 0 0 0 0
>« 0 0 0 0 0o | -#
— 0 0 0 0 0 0
S 0 0 0 0 0 A’

Ponizej podano, przykladowo, szczegélowe postaci wzorow dla pretéw Sciskanych:

EI, o
— M, = L.:/ '(0‘(/1i/)'€0z/+,3(/1y)'€0ﬁ—U(/li/)"//i/)JrMii(/%ii),

y

EI; .
M, = I '(a(ﬂlj)'(Pﬂ"‘ﬂ(/ly)‘(Plj_U(;L,']')‘Wg')"'Mﬁ(;tg)a
ij
El; .
Vi = I3 (V) 05 = 0A)- 0+ 8CAy) iy ]V ().

i

EIij o
Vi :Lz'(_v(/lij)‘(ﬂlj _v(ﬂ[j)'¢ji +5(ﬂg')'l/flj)+Vji(/1g')a

i

Ell" ’ ’ 0
— u,- o (@), -/ () vy )+ M (). M, =0,

y

Ell-j , , . Elij , , o
V[jz I '(_a(ﬂg')'wij—i_é‘(ﬂ’ij)'l/jy)—i_l/zj (/1;]-), Vj[= I '(_a(ﬂ’g’)'wy+5(/’Z’1j)'l//ij)+Vji(/1ij)
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I—I E]l ” ” 0
I M = L] '(0( (/?'ij)(oij_ﬁ (/?'ij)¢ji)+Mij(/1ij)’

i

EIU ” ” o o
sz': I -(0! (lij)¢ji_ﬁ(ﬂij’)(py')"'Mji(lzj)’ Vij:Vij’ Vji:O’

if

— -

") @y + Mi(&;), M, =0, Vi =V (A), V; =0

i

EI. EI.
_ _ _ U 2 0 _ U 2 )
% M,=0, M, =0, Vi = 2 '(‘}%‘/ 'Wi/)”/ij (Ay), Vi = 2 '(—/%- 'V’U)JrVﬁ(/lij)-
i y
Funkcje okreslajgce parametry we wzorach transformacyjnych majg postaci:
- dla preta "sztywno-sztywnego"

- $ciskanego >

o) = A sinﬂ—ﬂ-cosﬂ‘ ’ BA) = A- A—sin A -
2-(1-cosAd)—A-sind 2-(1-cosA)—A-sind
l—cosA
A =al =1 ,
D) =D+ SA) 2-(1-cosAd)—A-sind
S =2-8(A) -2 =F . sind
2-(1-cosAd)—A-sind
PR | L
- rozciagganego I LI
hA — A -chAd A —shAd
N=1._°% =1
(1) 2-(chA-1)—A-shd’ A 2-(chA =1)—A -shA’
1—chAd —shA
=1 , o(A)y=1"- ,
o) 2-(chA -1)=A -shA ) 2-(chA -1)—A -shAd

- dla preta "sztywno-przegubowego"
- §ciskanego —1 ‘s

ﬂ (A) _ 2. sin A

o(A) sinA—A-cosA’

' (4 _ ) cosA

OV =06)-——"='(V)-1 = ,

(4)=0(M) o(A) o A= ‘sind—A1-cos A
- rozciaganego — -

ShA T
A= T S = T —shi

- dla preta "sztywno-tyzwowego"

- §ciskanego —1 il
PA) _ o 8D
o) o(4)
’ ¥ () A
1) = B(A)— —— ,
pa=5A o(A) sin A

- rozcigganego <~ o"(A)y= 7 -cth®, B"(X) = _}?I’
s

o' (A)=o(A) -

o' (D) =a(d)- =A-ctgl,

- dla wspornika
- $ciskanego =1 - o”(A)=-A-tgA,

P 1 »

- rozcigganego ¥ = oa"(A)=1-thl .
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